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I den här bilagan visas nya funktioner som ingår i programvaruversionen.
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Varumärken
® Reg. U.S. Pat. & Tm. Off, och ™ varumärken som omfattas av allmän lag. Läs mer om de
globala varumärkesrättigheterna och ackrediteringarna för Navico Holding AS och andra
enheter på www.navico.com/intellectual-property.

• Navico® är ett varumärke som tillhör Navico Holding AS.
• Lowrance® är ett varumärke som tillhör Navico Holding AS.
• HDS® är ett varumärke som tillhör Navico Holding AS.
• Carbon® är ett varumärke som tillhör Navico Holding AS.
• Active Imaging™ är ett varumärke som tillhör Navico Holding AS.
• Ghost® är ett varumärke som tillhör Navico Holding AS.
• Live™ är ett varumärke som tillhör Navico Holding AS.
• NAC™ är ett varumärke som tillhör Navico Holding AS.
• SteadySteer™ är ett varumärke som tillhör Navico Holding AS.

Copyright
Copyright © 2022 Navico Holding AS.
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Ghost 360
Använd Ghost 360-funktionen för att få upp till 360 graders visning av undervattensmiljön i
förhållande till båtens position.

Den här funktionen är tillgänglig när en Active Imaging 3-i-1-noskon är ansluten till din
Ghost-trollingmotor, så att sportfiskare kan lokalisera viktiga undervattenselement som fisk,
stående och liggande strukturer på botten.

Notera: Ghost 360 är inte en nätverksbar funktion. Den kan endast visas på
multifunktionsdisplayen (MFD) som 3-i-1-noskonen är ansluten till.

Aktivera/avaktivera Ghost 360
Om du vill aktivera/avaktivera Ghost 360-funktionen på skärmen öppnar du Inställningar >
System > Avancerade … > Funktioner och aktiverar/avaktiverar Ghost 360-funktionen.
När den är aktiv visas Ghost 360-ikonen på enhetens startsida.
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Ställa in bilden
Använd Ghost 360-inställningsmenyn när du ställer in bilden. När markören är aktiv ersätts en
del alternativ på menyn med funktioner i markörläge. Välj alternativet Ta bort markören om
du vill återgå till standardmenyn.

Djupområde
Inställningen för djupområde bestämmer avståndet till vänster och höger om mitten.

Förinställda djupnivåer
Välj ett förinställt mätområde manuellt från menyn.

Frekvens
Två frekvenser kan användas. 800 kHz ger den skarpaste bilden utan att offra räckvidden,
medan 455 kHz kan användas i djupare vatten eller för utökade räckviddegenskaper.

Contrast (Kontrast)
Anger förhållandet mellan ljusstyrkan för ljusa och mörka områden på skärmen.

Ú Notera: Vi rekommenderar att du använder alternativet Autokontrast.

Paletter
Används för att välja bildens färgpalett.

Avancerade alternativ

Ytstörningsfilter
Vågor, svallvågor från båtar och temperaturinversion kan orsaka klutter på skärmen nära ytan.
Med alternativet Ytstörningsfilter minskar du ytkluttret genom att givarens känslighet minskar
nära ytan.
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Positionsinställning
Använd det här alternativet om du vill justera bilden mot båtens riktning för att få en korrekt
bild av strukturer och ekon i förhållande till båtens position.

Skanna/stoppa skanning
Använd alternativet Skanna för att starta ekolodsgivarens skanningsprocess.

Om du vill stoppa skanningen väljer du alternativet Stoppa skanning.

Notera: Alternativet Stoppa skanning stoppar 360-skanningen och pausar bilden medan
ekolodsgivaren fortsätter att pinga.

Fler val

Stäng av ekolodet
Använd det här alternativet om du vill stoppa pingningen av ekolodsgivaren.

När funktionen är aktiverad under en aktiv 360-skanning fortsätter motorn att svepa och
bilden pausas.

När aktiverad innan en ny skanning startas sveper inte motorn och bilden pausas.

Framförhållning
Välj att göra den övre halvan av bilden dominerande på displayen, för en bättre överblick
över vad som finns framför dig.

BILAGA | HDS Series 22.1 5



Rotationshastighet

Använd det här alternativet för att ställa in ekolodsgivarens rotationshastighet. Välj en av
följande rotationshastigheter:

• Låg – för bästa skärpa
• Medium – för bästa balans mellan skärpa och hastighet
• Hög – för snabbaste rotationshastighet

Autopilotinställningar
Dialogrutan Autopilot inställningar beror på vilken autopilotdator som är ansluten till
systemet. Om fler än en autopilot är ansluten visas alternativ för den aktiva autopiloten i
dialogrutan Autopilot inställningar.

Inställningarna görs under idrifttagning av autopiloten. Var försiktig när du ändrar
inställningarna efter att idrifttagningen är klar.

Stöd för autopilotdatorerna NAC-2 och NAC-3
Om en autopilotdator av typen NAC-2 eller NAC-3 är ansluten till systemet är
autopilotfunktioner tillgängliga i systemet.

Systemet tillåter inte fler än en autopilotdator i nätverket.

Specifika användarinställningar för NAC-2/NAC-3

Autopilot
Växlar vyn till den senast aktiva sidan med autopilotkontrollen öppen.

Styrning
Med de här alternativen kan du manuellt ändra parametrarna för låg och hög fart som
ställdes in under autopilotdatorns idrifttagning. Mer information finns i den separata
dokumentationen till autopilotdatorn.

När du väljer alternativet för låg eller hög fart öppnas dialogrutor där du kan ändra följande
parametrar:

• Girhastighet: Föredragen girhastighet som används när du svänger i grader per minut.
• Roderstyrka: Den här parametern bestämmer förhållandet mellan roderkommandot och

kursfelet. Ju högre rodervärdet är desto mer roder tillämpas. Om värdet är för litet tar det
lång tid att kompensera för ett kursfel och autopiloten kommer inte att kunna hålla en
stadig kurs. Om värdet är för högt svänger båten för kraftigt och styrningen blir instabil.
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• Motroder: Förhållande mellan förändring i kursfel och tillämpat roder. Högre
rodermotverkan minskar tillämpat roder snabbare när du närmar dig inställd kurs.

• Autotrim: Styr hur snabbt autopiloten använder rodret för att kompensera för offset för en
fast kurs, t.ex. när yttre krafter som vind och ström påverkar kursen. Lägre autotrim ger
snabbare eliminering av offset för en fast kurs.

• Initiera roder: Definierar hur systemet flyttar rodret vid växling från manuell styrning till
automatiskt läge.
- Rodergräns: Bestämmer den maximala roderrörelse som autopiloten kan kommendera

rodret att utföra i det automatiska läget, räknat i grader från midskeppspositionen.
Inställningen Rodergräns är endast aktiv vid autostyrning på raka kurser, INTE under
kursändringar. Rodergräns påverkar inte Styrning med uppföljning eller utan
uppföljning.

- Gräns för ur kurs: Anger gränsen för larm vid kursavvikelse. Ett larm aktiveras när aktuell
kurs avviker från den inställda kursen mer än den valda gränsen.

• Rodergräns: Bestämmer den maximala roderrörelse som autopiloten kan kommendera
rodret att utföra i det automatiska läget, räknat i grader från midskeppspositionen.
Inställningen Rodergräns är endast aktiv vid autostyrning på raka kurser, INTE under
kursändringar. Rodergräns påverkar inte Styrning med uppföljning eller utan uppföljning.

• Gräns för ur kurs: Anger gränsen för larm vid kursavvikelse. Ett larm aktiveras när aktuell
kurs avviker från den inställda kursen mer än den valda gränsen.

• Spårrespons: Definierar hur snabbt autopiloten ska reagera när ett maxavstånd till rutt har
registrerats.

• Attackvinkel mot rutt: Definierar den vinkel som används när fartyget närmar sig en
delsträcka. Den här inställningen används både när du börjar navigera och när du
använder spåroffset.

• Kursförändringsvinkel att bekräfta: Definierar gränserna för kursändring till nästa waypoint i
en rutt. Om kursändringen överstiger den inställda gränsen uppmanas du att kontrollera
att den kommande kursändringen är acceptabel.

Stöd för SteadySteer
SteadySteer-funktionen stöds.

Krav
• En SteadySteer-kompatibel autopilot ansluten till systemet, med den senaste

programvaran installerad.
• Om den SteadySteer-kompatibla autopiloten använder ett hydrauliskt styrsystem krävs en

SteadySteer-flödesbrytare som är ansluten till autopilotens hydrauliska styrsystem.
Autopilotsystem med digital styrning (steer-by-wire) kräver ingen flödesbrytare.

• För att aktivera SteadySteer-funktionen måste åsidosättnings- eller inmatningsalternativet
väljas i autopilotens installationsdialogruta.

Ú Notera: Mer information finns i dokumentationen för autopilotdatorn.

SteadySteer
Med SteadySteer-funktionen kan du styra hur autopilotsystemet reagerar på manuell
styrning.

När den är aktiverad:

• Manuell styrning åsidosätter det aktiva läget.
• Om Auto-läge eller läget Ingen drift var aktivt innan växling till manuell styrning aktiveras

det automatiskt igen när fartyget har stabiliserats på en ny kurs.
• Om NAV-läget var aktivt innan växling till manuell styrning visas en dialogruta.

- Bekräfta kursförändringen för att återaktivera NAV-läget.
- Avbryt kursförändringen för att aktivera Auto-läget på den nya kursen.
- Om ingen åtgärd vidtas försätts autopiloten i standbyläge.

• För något annat läge försätts autopiloten i standbyläge.

När den är inaktiverad:

• Manuell styrning åsidosätter det aktiva läget.
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• Autopiloten försätts i standbyläge oberoende av vilka lägen som används.

Mer information om hur du aktiverar/avaktiverar funktionen finns i dokumentationen för
autopilotdatorn.
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